
 

Stanovisko školitele k disertační práci Ing. Jakuba Sochora 

 

Disertační práce Jakuba Sochora se zabývá problematikou kamerového dohledu v dopravě. V rámci 

svého výzkumu se Jakub zabýval několika důležitými tématy: automatickou kalibrací kamery v dopravní 

scéně, rozpoznáním přesného typu automobilu, reidentifikací automobilu, tvorbou deskriptorů a 

dalšími. 

Během celého doktorského studia byl Jakub Sochor velice publikačně aktivní a cílil na výborná vědecká 

fóra – vynikající konference a velice dobře hodnocené časopisy. Publikace, kde byl autorem a 

tahounem, si získávají množství citací. Pro své experimenty Jakub ve spolupráci s kolegy pořídil několik 

datových sad, které jsou využívány a citovány různými výzkumníky. V posledním roce studia byl také 

iniciátorem a hlavním řešitelem našeho (Graph@FIT) příspěvku do NVIDIA AI City Challenge pořádané 

jako workshop na špičkové konferenci CVPR. 

Oceňuji Jakuba jako velice zkušeného a mimořádně výkonného výzkumníka. Je také loajálním a 

užitečným členem týmu – vždy přispěl k práci druhých radou i praktickým implementačním skutkem. 

Jakub Sochor během svého doktorského studia odvedl velký kus práce. Kolem jeho nápadů, 

experimentů a článků se formují nová témata pro další doktorandy, jeho řešení jsou postupně 

nasazována v praxi. Výzkumníci a pracovníci firem citují jeho práce a posílají e-maily s upřesňujícími 

dotazy a návrhy použití v praxi. Je tedy nade vši pochybnost, že Jakub významně přispěl ke stavu 

poznání v řešeném oboru. Jednoznačně proto doporučuji předloženou disertační práci k obhajobě. 

 

 

 

V Brně, 27. února 2018      prof. Ing. Adam Herout, Ph.D. 


