Stanovisko Skolitele k disertacni praci Ing. Jakuba Sochora

Disertacni prace Jakuba Sochora se zabyva problematikou kamerového dohledu v dopravé. V ramci
svého vyzkumu se Jakub zabyval nékolika dllezitymi tématy: automatickou kalibraci kamery v dopravni
scéné, rozpoznanim presného typu automobilu, reidentifikaci automobilu, tvorbou deskriptor( a
dalSimi.

Béhem celého doktorského studia byl Jakub Sochor velice publikaéné aktivni a cilil na vyborna védecka
féora — vynikajici konference a velice dobfe hodnocené c¢asopisy. Publikace, kde byl autorem a
tahounem, si ziskdvaji mnoZstvi citaci. Pro své experimenty Jakub ve spoluprdci s kolegy potidil nékolik
datovych sad, které jsou vyuZivany a citovany rlznymi vyzkumniky. V poslednim roce studia byl také
iniciatorem a hlavnim fesitelem naseho (Graph@FIT) prispévku do NVIDIA Al City Challenge poradané
jako workshop na $pickové konferenci CVPR.

Ocenuji Jakuba jako velice zkuSeného a mimofddné vykonného vyzkumnika. Je také loajalnim a
uzite€nym ¢lenem tymu — vzdy pfispél k praci druhych radou i praktickym implementacénim skutkem.

Jakub Sochor béhem svého doktorského studia odvedl velky kus prace. Kolem jeho napadd,
experimentl a ¢lankd se formuji nova témata pro dalsi doktorandy, jeho fesSeni jsou postupné
nasazovana v praxi. Vyzkumnici a pracovnici firem cituji jeho prace a posilaji e-maily s uptesnujicimi
dotazy a ndvrhy pouziti v praxi. Je tedy nade vsi pochybnost, Ze Jakub vyznamné pfispél ke stavu
poznani v feSeném oboru. Jednoznacné proto doporucuji predloZenou disertacni praci k obhajobé.
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